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Métodos Numéricos para la

Solucién Representacion de Fenémenos

. Aplicacién de algoritmos Fu’sicqs . Modelado M.o:teméti.co
ompitat oles cono Cont «  Uso de ecuaciones lineales . Representacion de s's‘?emas
Seidbl o eliminakién de Gadss para describir fenémenos como fisicos y procesos en térmings

el movimiento, transferencia matematicos.

para resolver grandes
sistemas de ecuaciones

Control Automatico ’\ /K ]

. Modelado y ajuste de parametros de Sistemas de Ecuaciones Lineales

sistemas automaticos mediante matrices | Resolucién de multiples ecuaciones
Yy vectores.

Eitablad yiRod st Tepeonel IMPORTANCI|A DE nE

Uso de matrices y transformaciones para

3 i i inémi int Lacionados.
iz o oot tesemss rimes . LOS SISTEMAS b i
LINEALES Y
VECTOR‘ALE—S EN Andlisis de Circuitos ELéctricos
‘NGEN‘ER' A « Aplicacién de leyes de Kirchhoff vy

SISTEMAS DE CONTROL ecuaciones diferenciales para modelar
B = = circuitos.
Aplicacién dg ecuaci.ones lineales para Mecdénica Estructural
diseRar y ajustar sistemas de control g‘ Uso de sistemas lineales para
automaticos en maquinaria y procesos.
DiseRo y Simulacién en Ingenieria

analizar la distribucién de fuerzas y
tensiones en estructuras como puentes
« Aplicacién de sistemas vectoriales en
CAD vy simulaciones fisicas de

y edificios.
componentes.
Anélisis de Vibraciones
« Modelado de sistemas vibratorios como
puentes, vehiculos, o equipos industriales
mediante ecuaciones diferenciales
lineales

de calor, y flujo de fluidos.

Transformaciones Lineales
. Mapeo entre diferentes espacios
vectoriales, con aplicaciones en
ingenieria de control y graficos.
Aplicaciones en Graficas Computacionales
« Uso de vectores para representar
posiciones, transformaciones y efectos
visuales en graficos 3D.

ESPACIOS VECTORIALES

Conjunto de elementos LLamados vectores
que pueden sumarse entre Si y
multiplicarse por un escalar, respetando

ciertas propiedades como La cerradura, la
existencia de un vector nulo, y la
posibilidad de generar todo el espacio a
partir de una base.




